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ABSTRAK

Keamanan kendaraan bermotor menjadi perhatian penting di tengah meningkatnya
kasus pencurian. Penelitian ini merancang dan mengimplementasikan sebuah GPS
tracker berbasis Internet of Things (IoT) untuk meningkatkan keamanan kendaraan
pribadi, khususnya sepeda motor. Perangkat dirancang menggunakan modul GPS
Neo-6M untuk memperoleh koordinat posisi, modul GSM SIM800L V2 untuk
komunikasi SMS, serta mikrokontroler Arduino (Uno/Nano) sebagai pusat
pengendali. Sistem mampu menerima perintah SMS dari pemilik (mis. perintah
CEK untuk meminta lokasi atau MATIKAN/HIDUPKAN untuk kontrol relay) dan
mengirimkan balasan berisi titik koordinat dalam bentuk tautan Google Maps.
Perancangan mencakup rangkaian catu daya berbasis baterai Li-lon dan modul
TP4056, perumusan alur perangkat lunak (flowchart), serta pengujian fungsional.
Pengujian dilakukan pada kondisi lingkungan berbeda (ruang terbuka, tertutup
sebagian, dan area sinyal lemah) untuk mengevaluasi akurasi GPS, ketahanan
pengiriman SMS, dan daya tahan baterai. Hasil pengujian menunjukkan sistem
mampu mengirim lokasi secara andal melalui SMS pada kondisi sinyal memadai
dan menanggapi perintah pengguna sesuai skenario; keterbatasan utama terletak
pada kualitas sinyal GPS/GSM dan perlindungan terhadap paparan air. Sistem ini
menawarkan solusi praktis dan terjangkau untuk pelacakan kendaraan serta
rekomendasi pengembangan lebih lanjut antara lain penambahan sensor getar, fitur

geofencing, dan proteksi waterproofing.

Kata kunci: GPS Neo-6M, SIM800L V2, Arduino, GPS tracker, SMS, keamanan

kendaraan.
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ABSTRACT

Vehicle security is a growing concern amid rising vehicle theft incidents. This study
designs and implements an loT-based GPS tracker to enhance the security of
private vehicles, particularly motorcycles. The device uses a u-blox Neo-6M GPS
module to obtain position coordinates, a SIMSOOL V2 GSM module for SMS
communication, and an Arduino microcontroller (Uno/Nano) as the control unit.
The system accepts SMS commands from the owner (e.g., CEK to request location
or MATIKAN/HIDUPKAN to control the relay) and replies with coordinates
formatted as a Google Maps link. The design includes a Li-lon battery power supply
with TP4056 charging module, software flowcharting, and functional testing. Tests
were conducted across different environments (open area, partially obstructed, and
low-signal zones) to evaluate GPS accuracy, SMS reliability, and battery
endurance. Results indicate the system reliably sends location via SMS under
adequate signal conditions and correctly responds to user commands, primary
limitations arise from GPS/GSM signal quality and lack of water protection. This
solution is practical and cost-effective for vehicle tracking, with suggested

improvements including vibration sensors, geofencing, and waterproof casing.

Keywords: Neo-6M GPS, SIMS8OOL V2, Arduino, GPS tracker, SMS, vehicle

security..
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