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ABSTRAK

Internet of things (loT) telah berkembang pesat dan diterapkan di berbagai bidang,
termasuk pertanian dan akuakultur. Penelitian ini bertujuan untuk merancang dam
mengimplementasikan system kendali air berbasis 10T untuk memantau dan
mengendalikan kadar pH air pada kolam ikan. System ini menggunakan sensor pH
yang terhubung dengan mikrokontroller dan modul komunikasi nirkabel untuk
mengirimkan data secara real-time ke platform 1oT. Data pH yang dikumpulkan
dianalisis dan digunakan untuk mengatur kondisi air secara otomatis melalui actuator
yang terhubung. Dengan penerapan system ini, diharapkan pemantauan dan
pengendalian pH air dapat dilakukan dengan lebih efisien dan akurat, yang pada
akhirnya dapat meningkatkan Kesehatan dan produktivitas ikan. Hasil penelitian
menunjukkan bahwa system ini dapat memantau kadar pH air dengan baik dan
memberikan respons yang cepat terhadap perubahan kondisi air, menjadikannya
Solusi yang efektif untuk manajemen kolam ikan.

Kata Kunci: Penerapan lot,Kadar Ph Air , Kolam Ikan



ABSTRACT

The internet of things (IoT) has developed rapidly and is being applied in various
fields, including agriculture and aquaculture. This research aims to design and
implement an loT-based water control system to monitor and control the pH levels of
water in fish ponds. This system uses a pH sensor connected to a microcontroller and
a wireless communication module to send real-time data to the IoT platform. The pH
data collected is analyzed and used to regulate water conditions automatically via a
connected actuator. By implementing this system, it is hoped that monitoring and
controlling water pH can be carried out more efficiently and accurately, which in the
end can improve fish health and productivity. The research results show that this
system can monitor water pH levels well and provide a fast response to changes in
water conditions, making it an effective solution for fish pond management.

Keywords: 10T Application, Water Ph Level, Fish Pond
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