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ABSTRAK 

 
 

Penerapan Arduino Uno dan RFID pada pagar geser dan sistem lampu area parkir 

otomatis, di jln besar perlayuan bandar gula kampung, Sistem ini menggunakan 

kartu RFID sebagai kunci akses untuk membuka pagar geser dan memberikan 

sinyal untuk sistem lampu area parkir otomatis. Dalam hal ini, satu set alat RFID 

digunakan untuk membaca kartu akses, dan perangkat Arduino Uno berfungsi 

sebagai controller yang mengoperasikan pagar geser dan sistem lampu. Sistem ini 

juga dilengkapi dengan fitur pemrograman, dimana pengguna tersebut bisa 

membuat program sesuai dengan kebutuhan. Dalam pengujian, sistem ini terbukti 

berfungsi dengan baik dan dapat diandalkan dalam mengelola akses masuk dan 

keluar kendaraan pada area parkir yang terbatas. Penerapan Arduino Uno dan 

RFID pada pagar geser dan sistem lampu area parkir otomatis dapat membantu 

secara   signifikan   dalam   mempercepat    proses    dan    meningkatkan 

keamanan area parkir. 

 
Kata Kunci : RFID, Arduino Uno, C++ 
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